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Instrukcja obstugi Rotatora v.2.2

Zaleca sig zapoznanie z tq instrukcjq przed rozpoczeciem uiytkowania
rotatora.

Zakazy:

1. Zabrania sie¢ stosowania nadmiernego momentu obrotowego (powyZej 2
Nm) na diwigni¢ wskazinika rotatora.

2. Zabrania si¢ uZywania (trzymania) diwigni wskaznika podczas
wkrecania lub odkrecania preta zamiast uZywania klucza oczkowego 22
mm.

3. Zabrania si¢ przyktadania sit do plastikowych uchwytow montazowych
czujnika ultradiwiekowego przekraczajgcych dwukrotnie sily robocze
(patrz sekcja ,MontaZ czujnika Garmin LVS 34”).

4. Nie wolno pozostawiad rotatora podlgczonego do sieci elektrycznej todzi
podczas diugotrwalej przerwy w uiytkowaniu (patrz sekcja
» Wylgczanie”).

5. Zabrania sie podlgczania rotatora do sieci prqdu przemiennego, jak
rownie? do sieci prgdu statego o napieciu powyzej 14,6 V.

6. Nie otwierad rotatora, pilota ani pedalow bez zgody producenta.
7. Nie zanurzad pilota w wodzie.

8. Nie zostawiad rotatora w pozycji roboczej (pionowej) podczas ruchu
lodzi 7 predkoscig powyziej 15 km/h.

Opis urzqdzenia

Rotator to naped elektryczny przeznaczony do precyzyjnego obracania
czujnikow sonaru roznych typow, np. LVS34; LVS62; LVS32; ActiveTarget
Live itp.

W zestawie znajdujq sie:

1. Naped rotatora ze skltadang konstrukcjq i pretem montazowym.
2. WydtuZenie diwigni wskaZnika.
3. Bezprzewodowe pedaly.

4. Bezprzewodowy pilot 7 uchwytem do wedki i smyczq na szyje.
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5. Plastikowy uchwyt do montaZu czujnika LVS34 (uchwyty do innych
modeli dostepne u producenta lub dealerow).

Naped rotatora oparty jest na silniku krokowym, precie montaZowym,

diwigni wskaZnika kierunku, plytkach z elektronikq, czujnikami oraz
transceiverze.

Obudowa — stop aluminium-magnezu AMG-5(6) uiywany w lotnictwie
morskim; odpornosé¢ na korozje i duig wytrzymalosé.

Rotator jest hermetyczny — wytrzymuje krotkotrwale catkowite zanurzenie.
DzZwignia wskazZnika posiada paski swiecqce w ciemnosci.

Pedaly i pilot — 7 tego samego stopu i catkowicie uszczelnione; sygnat
nacisniecia wykrywany bezstykowo (hermetycznosdé!).

Zasieg testowany do 10 m zanurzenia bez przedostania sie wody.

Pilot chroniony przed deszczem i zachlapaniem, posiada szybki uchwyt do
wedki.

Zarowno pilot jak i pedaly zawierajg zintegrowany akumulator litowy o duzej
pojemnosci — dlugie dzialanie bez tadowania.

Ladowanie poprzez uszczelniong pokrywe 7 gumowym oringiem.

Nie posiadajq fizycznego wlgcznika — aktywacja dowolnym przyciskiem;
automatyczny tryb czuwania po bezczynnosci (mozliwosé pracy ponad rok na
jednym tadowaniu).

Wytadowanie — tylko przez samo-roztadowanie akumulatora.

Informacje o stanie: niebieska i czerwona dioda LED — niebieska sygnalizuje
wcisnigcie klawisza, czerwona — tadowanie (gasnie po ukonczeniu).
Mocowanie do czujnika LVS34 pozwala na bezpieczng prace przy duiych
predkosciach todzi w porownaniu do fabrycznego uchwytu.

Tryby pracy
Rotator posiada kilka gtownych trybow pracy:
1. Tryb pilota: obstuga za pomocq pilota lub pedatow.

2. Tryb sledzenia (tracking): rotator automatycznie utrzymuje zadany
kierunek.

3. Tryb wyszukiwania (search): rotator automatycznie skanuje zadany
sektor (domyslinie 160°). Mozliwa automatyczna referencja do kierunku
todzi (domysinie wylqgczona).

4. Tryb ,,silnik wylgczony / reczne sterowanie”: bez podania zasilania na
silnik.
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Wigczanie

1. Podlgczyé zasilanie 10-14,6 V (1,5 A) 7 zachowaniem polaryzacji —
zapali si¢ i zgasnie niebieska dioda w rotatorze.

2. Pilot i pedaly wilqczajq sie automatycznie po nacisnieciu dowolnego
przycisku.

Sterowanie
Pilot: 3 przyciski (gorne — obrot osi, srodkowy — zmiana trybu).

Pedat: 2 klawisze (lewy/prawy obrot), szybkie nacisniecie obu zmienia
tryb.
Predkosé obrotu reguluje pokretlo na rotatorze.

W trybie normalnym dioda niebieska sygnalizuje przyjecie rozkazu.

Przycisk srodkowy wprowadza w tryb sledzenia (LED mruga raz), tryb

wyszukiwania (LED mruga dwa razy) lub powrot do normalnego (LED
mruga trzy razy). Dtuga aktywacja (ponad 1,5 s) — tryb biernego
hamowania (low power, 50 mA); wyjscie dowolnym przyciskiem.
Funkcja automatycznego wyznaczania srodka skanowania i zamiana
stron przy montazu pilota na wedce — dostepne wg instrukcji w
rozdziale ,,Opcje’’.

Wylqczenie

Po zakonczeniu pracy naleiy wylgczy¢ zasilanie (brak wlgcznika w
zestawie).

Tryb biernego hamowania nie zastgpuje pelnego odlgczenia zasilania.
Pilot/pedal samoczynnie przechodzg w tryb czuwania po 1 min.

Ladowanie

Pilot/pedat majg wbudowany akumulator — czas pracy zalezny od
uzycia (~1 miesigc).
Ladowanie przez tadowarke USB-C (brak w zestawie).

Podczas tadowania swieci dioda czerwona, gasnie po zakonczeniu (ok. 3

godziny).
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OMozna uiywacé podczas tadowania (zwrocié uwage na brak szczelnosci
zlgcza tadowania).

Parowanie nowego pilota/pedalu

Nowy pilot/pedat wymaga sparowania wedlug procedury (szczegotowa
instrukcja w rozdziale), m.in.:
Przejd? w tryb ustawien rotatora (pokretlo 3-krotnie od skraju do
skraju).
Przytrzymaj srodkowy przycisk pilota ponad 10 sekund (oba przyciski
na pedale).

Po udanym parowaniu wskaznik LED sygnalizuje sukces.

Kalibracja
Do sledzenia kierunku rotator uzywa yroskopu.

Pelna kalibracja wykonywana fabrycznie, ale moZna przeprowadzaé
okresowq (np. po zauwazeniu dryfu na postoju, problemach z
utrzymywaniem kierunku, naglych ruchach wskaznika).

Przed kalibracjq ustawié rotator pionowo na stabilnej powierzchni,
najlepiej po wczesniejszym rozgrzaniu (1 godzina w warunkach
roboczych).

Procedure kalibracji moZna uruchomic z pilota (przytrzymac wszgystkie
3 przyciski przez 10 s w trybie ustawien) lub przez aplikacje Android.

Bluetooth, aplikacja Android

Rotator ma interfejs Bluetooth do konfiguracji i kalibracji przez
aplikacje (tylko na Android).

Aplikacja: ,,KazanTarget Rotator” na Google Play oraz stronie
kazantarget.ru.

Funkcje: kalibracja Zyroskopu, ustawienia prgdu silnika i kqta
skanowania, opcje trybow.

Po ustawieniach wylqczy¢ Bluetooth jak opisano w instrukcji.
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Terminal aplikacja tekstowa Android

Mozliwosé konfiguracji przez interfejs tekstowy BT (np. aplikacja
Bluetooth Serial Terminal Ulti).

Dostep do zaawansowanych opcji — szczegotowa lista komend w
instrukcji.

Przykilady: zmiana kqgta skanowania, prgdu silnika, odwrocenie trybow,
kalibracja Zyroskopu.

Uwagi praktyczne

Nagrzewanie rotatora jest normalne — zaleZy od ustawien prgdu i
momentu trzymania silnika.

W trybie manualnym wystepuje dyskretny, skokowy opor (co 7,2° ~1
Nm) — efekt silnika krokowego.

Tryb ,,reczny bezsilnikowy” pozwala obracaé catkowicie plynnie —
silnik dziata wylqcznie jako hamulec.

Montaz czujnika Garmin LVS34

W zestawie specjalny plastikowy uchwyt (klema i klin).

Uchwyt zostal zaprojektowany na podstawie symulacji przeplywu wody
przy predkosciach do 10 km/h; sprawdzony w testach do 9,5 km/h.

Montaz: dokladny opis krok po kroku, maksymalny moment

dokrecania srub — 0,5 Nm (klema) i 1,4 Nm (Sruba M6 mocujqgca
czujnik).

Zakaz obcigzania/ktadzenia sily na oczy uchwytu bez zamontowanego
czujnika — grozi uszkodzeniem!

Uchwyty do innych modeli sond moina zamowié¢ oddzielnie.



